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Távérzékelés 
   Távérzékelés alkalmazásával két vagy háromdimenziós 

objektumok és természeti képződmények vizsgálhatók 

úgy, hogy az érzékelő eszközök nincsenek közvetlen 

kapcsolatban a vizsgálat tárgyával. 



A távérzékelés eszközei 



Az elektromágneses sugárzás 
csoportosítása  



ÅĆrvizek felm®r®se 

ÅĆrv²zi kock§zatok t®rk®pez®se, elºnt®sek felm®r®se 

ÅTervez®si alapadatok szolg§ltat§sa  

ÅV²zgyŤjtŖk t®rk®pez®se 

ÅHull§mterek felv®telez®se 

ÅBelv²z ®s belv²z-vesz®lyeztetetts®g t®rk®pez®se  

ÅCsatorn§k teljes²tŖk®pess®g®nek vizsg§lata 

ÅTalajnedvess®g-m®r®sek 

ÅNºv®nyi v²zhi§ny felm®r®se 

ÅV²zminŖs®g-v®delem  

Åé. 

Alkalmazási területek 



Mentesítési feladatok 

támogatása 

ÅS²k- ®s dombvid®ki v²zgyŤjtŖk felv®telez®se 

ïDomborzat 

ïNºv®nyzet 

ïFedŖr®teg (talaj) 

ÅMedrek felv®telez®se 

ïHull§mt®r 

ïTºlt®sek 

ïMŤt§rgyak  

ÅElºnt®si modellek, kock§zati t®rk®pez®s 

 BME 



Védekezési feladatok 

támogatása 

ÅĆrv²zi elºnt®sek felm®r®se 

ÅBelv²zi elºnt®sek felm®r®se 

ÅMentett oldali sziv§rg§sok, buzg§rok detekt§l§sa 

ÅV²zfelŖli oldali jelens®gek ®rz®kel®se (elhabol§s, 

hull§mver®s) 

ÅTºlt®sek §ll®konys§gi vizsg§lata 

ÅBelv²zcsatorn§k §llapot§nak felm®r®se 

 

 



A multiszenzoros távérzékelés 

elemei 

ÅHiperspektr§lis l®gi szenzor 

ÅL®gi l®zerszkenner 

ÅKºz®pform§tum¼ digit§lis 

kamera  

ÅTerm§lis infra l®gi szenzor 

 



Távérzékelési rendszerek összehasonlítása 

Rendszer Spektrális 

tartomány 

µm 

Spektrális 

felbontás 

nm 

Radiometriai 

felbontás 

bit 

Terepi 

felbontás 

(m) 

Napi 

teljesítmény 

(km2) 

Visszatérési 

idő 

MŤhold - 

multispektr§lis 

0,4-8 50-200 8-11 0,5-1000 orsz§gos/ 

r®gi·s 

fedetts®g  

2-16 nap 

MŤhold - 

hiperspektr§lis 

0,4-2,5 5-10 10-11 80-100 orsz§gos/ 

r®gi·s 

fedetts®g 

16-18 nap 

L®gi - 

m®rŖkamrea 

0,4-0,9 50-100 10-12 0,05-0,5 100-1000 ig®ny szerinti 

L®gi- 

hiperspektr§lis 

0,4-2,5 1-10 10-12 0,5-5 100-1000 ig®ny szerinti 

UAV- 

multispektr§lis 

0,4-0,9 50-100 8-11 0,02-0,5 1-5 ig®ny szerinti 

UAV- 

hiperspektr§lis 

0,4-2,5 1-10 8-11 0,02-0,5 1-5 ig®ny szerinti 



Rendszer Információ-

tartam 

Megbízhatóság Költség 

MŤhold - multispektr§lis **/*** **** ***** 
MŤhold - 

hiperspektr§lis **** *** *** 
L®gi - m®rŖkamrea **** ***** *** 
L®gi- hiperspektr§lis ***** **** *** 
UAV- multispektr§lis *** ** **** 
UAV- hiperspektr§lis **** ** **** 

Távérzékelési rendszerek összehasonlítása 

Az ®rt®kel®sn®l a ***** a legjobb, m²g a * a legrosszabb 



Rendszer Előny Korlát/hátrány 

MŤhold - 

multispektr§lis 

Bizonyos mŤholdak (MODIS) napi felv®telez®st 

k®sz²tenek. Sz§mos ingyenesen letºlthetŖ adat. A sŤrŤ 

adatfelv®telez®s miatt idŖsor alap¼ elemz®sre is 

alkalmas lehet, ami hasznos lehet az asz§ly-

monitoringra ®s term®sbecsl®sre. A nagy lefedetts®g 

miatt orsz§gos elemz®sre is alkalmas. 

Kis terepi felbont§s miatt a kis t®rbeli kiterjed®sŤ 

objektumok vizsg§lat§ra nem alkalmas. A nagyobb 

terepi felbont§s¼ak eset®ben hosszabb a 

visszat®r®si idŖ, felhŖs idŖszakokat is ®rinthet. A 

nagyobb felbont§s¼ felv®telek kºlts®gesebbek, 

kisebb ter¿letre nem v§s§rolhat·ak. 

MŤhold -

hiperspektr§lis 

Nagy inform§ci·tartam Alacsony terepi felbont§s. A multispektr§lishoz 

k®pest kisebb lefedetts®g.  

L®gi ï 

m®rŖkamera  

Nagy pontoss§g¼ felv®telez®s, kºzhiteles adatk®nt is 

alkalmazhat·. Kombin§lhat· l®gi l®zerszkennel®ssel! A 

k®ppontokb·l pontos felsz²nmodell sz§m²that·. A 

rep¿l®si idŖpont rugalmasan v§laszthat·. 

Enged®lyezett elj§r§s. 

Kºlts®ges m·dszer. Alacsony radiometriai felbont§s, 

²gy a biofizikai v§ltoz·k csak korl§tozottan 

t®rk®pezhetŖek. 

L®gi- 

hiperspektr§lis 

Nagy inform§ci·tartalm¼ felv®telek k®sz¿lnek, amelyek 

a veget§ci· biofizkai §llapot§nak felm®r®s®re 

alkalmasak. A rep¿l®si idŖpont rugalmasan 

v§laszthat·. Enged®lyezett elj§r§s. 

Nagy m®retŤ adatb§zis keletkezik, amelynek 

feldolgoz§sa nagy erŖforr§sig®nyŤ. Kºlts®ges 

m·dszer. 

UAV- 

multispektr§lis 

Alacsony kºlts®gŤ ¿zemeltet®s. C®lzottan kis ter¿letek 

t®rk®pez®se megoldhat·. Nagy terepi felbont§s. 

Kis ter¿let felm®r®s®re alkalmas. Alacsony 

megb²zhat·s§g (geometriai pontoss§g, illetve 

radiometriai felbont§s). Az UAV enged®lyez®se m®g 

nem tiszt§zott. A hordoz· eszkºz lezuhan§s§val a 

kamera megsemmis¿lhet. 

UAV- 

hiperspektr§lis 

Alacsony kºlts®gŤ ¿zemeltet®s. C®lzottan kis ter¿letek 

t®rk®pez®se megoldhat·. Nagy inform§ci·tartalm¼ 

felv®telek. 

Kis ter¿let felm®r®s®re alkalmas. Alacsony 

geometriai pontoss§g. Az UAV enged®lyez®se m®g 

nem tiszt§zott. A hordoz· eszkºz lezuhan§s§val a 

kamera megsemmis¿lhet. 



Árvizek 
Benue-foly· 

Nig®ria 

2009 

2012 

szeptember 

http://earthobservatory.nasa.gov/IOTD/view.php?id=79149
http://earthobservatory.nasa.gov/IOTD/view.php?id=79149


Árvizek Pakiszt§n ï Indus 2010 

Ćrv²z elŖtt 

Ćrv²z idej®n 



Dunai árvíz - 2013 

 



Å Ter¿let nagys§ga 
ï 1 270 km2  

Å Elv®gzett feladatok: 
ïdigit§lis m®rŖkamer§s 
felm®r®s,  

ïl®gi LIDAR felm®r®s 
(kieg®sz²t®sk®nt, az 
®rt®kelhetŖ ter¿letekrŖl) 

ïkieg®sz²tŖ terepi m®r®sek 

Å Param®terek  
ïgeometriai felbont§s: 15 cm 

ïRGB ®s NIR sz²nºsszet®tel 

 

Légi felvételezés paraméterei 

13000 db elk®sz¿lt ortofelv®tel! 











L®gi LIDAR technol·gia 

A LIDAR technol·gia egy rep¿lŖg®p, egy l®zert§vm®rŖ ®s a GPS 

navig§ci·s rendszer h§zass§g§b·l sz¿letett, amely egyes 

rendszerekn®l m®g inerci§lis navig§ci·s rendszerrel is kieg®sz¿l.  



LIDAR felmérés 

Forr§s: KRF 



UAV rendszerű lézerszkennelés 

RIEGL RiCOPTER 

with VUX-SYS 

 

RIEGL VQ-

480-U 

www.riegl.com 



Å Felv®telez®s 
eredm®nye Ą 
pontfelhŖ (x,y,z 
koordin§t§k) 

 

Å Pontok 
klasszifik§l§sa 
(talaj, ®p¿let, 
nºv®nyzet pontok) 

 

Å Digit§lis 
domborzat modell 
(DDM) ®s digit§lis 
felsz²nmodell 
(DFM) gener§l§sa 

Lézerszkennelt felvételek 



- 6-12pont/m2 

- 600-1200m s§vsz®less®g 

- 2 cm vertik§lis ®s horizont§lis pontoss§g 

- rep¿l®si sebess®g: 60-75m/s 

Radar adatok (SRTM) alapj§n 

k®sz²tett terepmodell 3D §br§zol§sa  

LIDAR alapj§n k®sz²tett terepmodell 

3D §br§zol§sa  

Ćltal§nos mŤszaki param®terek 



Hullámtér-térképezés 



Hullámtér-térképezés 



Lézerszkennelt adatok alkalmazása 

Forr§s: KRF 



Forr§s: KRF 



A hiperspektr§lis technol·gia 

Forr§s: Specim 



Jellemző spektrumok 

ErdŖ 

£p¿let 
Talaj 

V²z 



Hullámtéri vegetációk térképezése 



Hullámtéri vegetációk térképezése 



Szennyezések 

térképezése 

Forr§s: Galileo Inc. 



Szennyezések 

térképezése 

Forr§s: Galileo Inc. 



Al koncentr§ci· (Al2O3) t®rk®p  Forr§s: KRF 



Iszapr®teg vastags§g m®r®se  

Forr§s: KRF 



2010.10.10 

Vºrºsiszap elºnt®s visszam®r®se 

2011.09.25 

RGB RGB 

CIR CIR 
Forr§s: KRF 



A LIDAR ®s a hiperspektr§lis adatok integr§l§sa 

Forr§s: KRF 







Vízgyűjtők digitális terepmodellje 



Lefolyási útvonalak számítása 



Borítottság felmérése 



  

Egyedi fam®ret ®s alakzat meghat§roz§s 

Legmagasabb pont magass§ga: 

 675.21m ASL 

Legalacsonyabb pont 

magass§ga: 707.87m ASL 

Fa magass§g ~ 32.66m 

Lombozat alakja ~ Convex 

Lombozat kiterjed®se ~ 11.55m 



Vízállás-előrejelzés 



Síkvidéki terület digitális terepmodellje  



Termo-felvételek 



Tºlt®smenti sziv§rg§sok ®szlel®se  

infra (term§l) technol·gi§val 



Töltések nedvességtartalma 



Talajnedvesség és belvíz 

térképezés 

horuslab.eu 



Sentinel-2A 

ESA / ATG medialab 



Kov§cs F. et al. (2015) Asz§lyindex ®rt®kel®sek, talajnedvess®g becsl®si lehetŖs®gek  

MODIS mŤholdk®pek alapj§n az SZTE Term®szeti Fºldrajzi ®s Geoinformatikai Tansz®ken 

Aszályos területek földrajzi eloszlása a DDI és NDWI 

alapján (július) 



Radar sz²nkompoziton megjelen²tett belv²zi 

elºnt®sek a Tisza-t· kºrny®k®n 2016-ban  

Forr§s: F¥MI 

Sentinel-1C 



Köszönöm a figyelmet. 


